
如何根據可是區準確設定 PITCH 的間距 

1. 同標準校準方式:  

對水平 (H) 和垂直 

(V) 的可視區 (FOV) 

進行校準以獲得準確

結果。 

 

水平 (H): 2.632 mm 

垂直 (V): 1.481 mm 

 

 

  



2.   點選 開啟 MS220 功能。 

設定 PITCH 起始點，點選 X_s 和 Y_s。 

 

  



 

3.將 X 和 Y 間隔設定為同 可視區(FOV) 校正後的相同的長度，必須使用 MR 功能。選擇 MR 功能。(註: MR 是手動設定一個座標，測

量該座標到群組任一紀錄點。 

 



在下圖位置，按一下 ✔，X & Y 空白。  (註: 表示設定同 X_s 和 Y_s 相同的座標)  

點選✔後，LD（前一個點跟目前點的距離）將設定為 0 mm。 

 

  



4. 根據 水平 FOV 設定 X Interval[間隔]，在此範例中為 2.632 毫米。 

可用鍵盤左右鍵( ←  →)僅移動 X 軸並以 LD 顯示為指導。當 LD 顯示的距離與 水平 FOV 測量值的距離相同時，按一下 X_i 設定 X 

interval [間隔]。 

(註: 可選

擇 “步

進”，精

準控制步

數)。 

  



5. 設定 Y 間隔，首先再次按一下 MR 上的 ✔ 將 LD 重設為 0 mm。  

 

  



6. 垂直 FOV 設定 Y Interval [間隔]，在此範例中為 1.481 毫米。 

可用鍵盤上下鍵( ↑  ↓)僅移動 Y 軸並以 LD 顯示作為指引。當 LD 顯示的距離與 垂直 FOV 測量值的距離相同時，按一下 Y_i 設定 Y 

Interval [間隔]。 

  



7. 移動平台並透過點選 X_e 和 Y_e 設定 X 和 Y 的終點。 

 

 

 

 

 

  



 

8. 輸入名稱，設定停留時間並選擇掃描模式，然後按一下儲存。 

  



 

9. 若要查看 Pitch 記錄座標的列表，請點選下面的按鈕。 

 

  



Pitch 記錄座標 

 

 


